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@ 2 Antriebsmotoren (baugleich)

@ Handsteuerung mit 2 Motorkabeln
© Batteriebox mit Anschlusskabel
O 2 Zahnradsets mit Inbusschrauben
@ Lange Inbusschraube

O Kurze Imbusschraube

Montage:

Entfernen Sie zuerst die flexiblen Wellen. Bringen Sie die gesamte Montierung in
eine waagerechte Position. (Abb. A) Entfernen Sie die schwarze Kunststoffkappe
durch Ldsen der kleinen Schraube an der Riickseite, damit die Motorfiihrung an
der R.A*-Antriebsseite der Teleskopmontierung freigelegt wird.

Setzen Sie nun den Motor mit dem Schwalbenschanz in die Fiihrung der
Montierung (Abb. A). Achten Sie darauf, dass die Motorwelle zur Antriebswelle
der Montierung zeigt. Fiihren Sie die lange Imbusschraube (5) durch die
Bohrung auf der Riickseite Montierung um den unteren RA*-Motor zu befestigen.
(Der obere Decl**-Motor wird mit der kurzen Schraube (6) an der Montierung
befestigt.) Schraube(n) vorerst nur leicht anziehen! Welcher Motor wo montiert
wird, spielt keine Rolle da beide Motoren baugleich sind.

Befestigen Sie nun die beiliegenden Zahnradsets auf den Antriebswellen wie bei
(Abb. B) dargestellt. Richten Sie die Zahnrader auf den Achsen aus (Abb. C)
damit beide exakt ineinandergreifen. Die Madenschrauben miissen jeweils vor
dem Festdrehen zur abgeflachten Wellenseite (Abb. B) zeigen!

Nun kénnen Sie die Befestigungsschraube des Motors anziehen.

AnschlieBend (iberpriifen Sie bitte noch einmal die Position der Zahnréder. Sie
diirfen nicht schrég laufen oder fest aufeinanderdriicken.

*Rektaszensions-Achse  **Deklinations-Achse

Inbetriebnahme:

Bestiicken Sie die Batteriebox (3) mit acht Batterien des Typs ,Mono“ und
achten Sie beim Einsetzen der Batterien unbedingt auf die richtige Polaritat!
Nehmen Sie nun die Handsteuerung (2) und verbinden die Kabel der Motoren
(1) wie abgebildet. Die ,R.A* Markierung wird mit dem Stundenantrieb (unterer
Motor) verbunden, das Kabel mit der ,Decl.**“-Markierung wird mit dem
Deklinationsmotor (oberen Motor) verbunden.Nun kann das Kabel der Batterie-
box (3) mit der ,D.C. Power“ Buchse der Handsteuerung verbunden werden.

Bedienung:

Um eine korrekte Nachfiihrung zu gewahrleisten, muss die Montierung zuvor auf
den Himmelspol ausgerichtet werden (siehe Betriebsanleitung). Zum Einschalten
wird der rechte Schiebeschalter auf ,N“ (fiir den Betrieb auf der Nordhalbkugel)
bzw. ,S“ (fiir den Betrieb auf der Siidhalbkugel) geschoben. Die Nachfiihrung
nimmt automatisch den Betrieb auf. Mit den Richtungstasten kdnnen nun
Korrekturen durchgefiihrt werden: Die gelben Tasten bewegen das Teleskop in
Nord/Siidrichtung, die weiBen Tasten in der Stundenachse (Rektaszension). Mit
dem linken Schiebeschalter wird vorgegeben, mit welcher Korrekturgeschwindig-
keit gefahren wird: 32fach, 8fach, einfach. Die 32fache Geschwindigkeit ist gut
geeignet, um ein Objekt im Sucher oder Okular zu zentrieren.

Mit der 8fachen Geschwindigkeit kénnen feine Korrekturen vorgenommen
werden. Die einfache Geschwindigkeit ist fiir feinste Korrekturen, z.B. bei der
Astrofotografie.

Hinweis:

Statt mit der Batteriebox kann die Steuerung auch mit handelstiblichen
Netzteilen oder Bleiakkus betrieben werden. Achten Sie jedoch unbedingt auf die
richtige Polung des Anschlusssteckers (ist an der Handbox angegeben) und auf
eine konstante Gleichspannung von 12 V! Die Schrittmotoren erwérmen sich bei
langerem Betrieb; dies ist normal und kein Zeichen einer Funktionsstorung.



Garantie

Die Garantiezeit betragt 2 Jahre und beginnt am Tag des Kaufs. Bitte bewahren
Sie den Kassenbon als Nachweis fiir den Kauf auf. Wahrend der Garantiezeit
werden defekte Geréte von lhrem Fachhandler vor Ort angenommen und ggf.
eingeschickt. Sie erhalten dann ein neues oder repariertes Gerat kostenlos
zuriick. Nach Ablauf der Garantiezeit haben Sie ebenfalls die Mdglichkeit, ein
defektes Gerdt zwecks Reparatur zuriickzugeben. Nach Ablauf der Garantiezeit
anfallende Reparaturen sind jedoch kostenpflichtig.

WICHTIG! Achten Sie darauf, dass das Gerat sorgfaltig verpackt in der Original-
Verpackung zuriickgegeben wird, um Transportschéden zu vermeiden! Bitte den
Kassenbon (oder Kopie) beilegen. Ihre gesetzlichen Rechte werden durch diese
Garantie nicht eingeschrankt.

Ihr Fachhéndler:

PLZ Ot

ST ABE .ttt

Telefon:

Kaufdatum: ... ..
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@ 2 drive motors (identical)

@ Manual control system with 2 motor cables
© Battery box with connecting cable

O 2 sets of cogs with Allen screws

@ Long Allen screw

O Short Allen screw

Assembly

First remove the flexible shaft. Bring the entire assembly to the horizontal
(illustration A). Remove the black plastic cap by undoing the small screw on
the back so that the motor guide on the R.A*. drive side of the telescope
mounting is exposed. Now insert the motor in the mounting guide using the
dovetailing (illustration A). Make sure the motor shaft points towards the
mounting drive shaft. Insert the long Allen screw (5) through the drill hole on
the back of the mounting to fasten the RA* motor in place (the upper decl**
motor is secured to the mounting with the short Allen screw (6). Initially
tighten the screw/s only hand tight. Which motor is mounted where doesn't
matter, as they are identical. Now install the enclosed sets of cogs on the
drive shafts as shown in (illustration B). Align the cogs on the axles (illustra-
tion C) so that they interlock. The grub screws must face the flattened shaft
side as in (illustration B) before being tightened.

The motor fastening screw can now be tightened.

Please then check the position of the cogs again. They must not be slanted
or press hard against one another.

*Right ascension axis  **Declination axis

Commissioning

Insert eight Mono type batteries in the battery box (3) and make sure when
doing so that their polarity is correct. Now turn to the manual control system
(2) and connect the motor (1) cables as illustrated. The R.A*. marking is
connected to the hour drive (lower motor) whilst the cable marked Decl.** is
connected to the declination motor (upper motor).The battery box (3) cable
can now be connected to the DC power socket of the manual control system.

Operation

To ensure correct tracking the mounting must first be aligned to the celestial
pole (see Operating Instructions). To turn on, the right sliding control is set to
,N“ (when in the northern hemisphere), or S in the southern. Tracking then
commences automatically. Use the direction buttons to make corrections.
The yellow buttons move the telescope north/south and the white ones move
it along the hour axis (right ascension). Use the left sliding control to set the
correction speed - 32x, 8x or 1x. 32x is suitable to centre an object in the
viewfinder or eyepiece. 8x is suitable for making fine corrections. 1x is for
very fine corrections, e.g. in astral photography.

Note

Instead of using batteries the control system can also be powered from

the mains using a standard mains power unit or from lead accumulator
batteries. Make sure the connecting plug has the correct polarity (check the
specifications) and that the power supply is a constant 12 V DC.

The stepping motors warm up after lengthy use. This is quite normal and not
a sign of malfunction.

Guarantee
The guarantee term is two years from the date of purchase. Please keep the
sales receipt/s as proof of purchase. During the guarantee period your



dealer will accept defective products and return them to us if necessary. You
will then be sent a new or repaired device free of charge. Once the guarantee
period has expired you can still return a defective product for repair. Repairs

after the guarantee has expired will be invoiced you.

Important note.

Make sure the device is sent us in its original packaging to prevent damage
en route. Please enclose the sales receipt, or a copy thereof. This guarantee
does not restrict your legal rights.

Your dealer

Postcode / place ...

SHEBt.

Telephone ...

Date of purchase .......... ...

SIgNAtUIE . ..o



@ 2 moteurs d'entrainement (de construction identique)
© 1 commande manuelle comprenant 2 cables de moteur
© 1 boitier a piles avec cable de raccordement

O 2 roues dentées avec vis a six pans creux

@ vis 2 six pans creux longues

@ vis 2 six pans creux courtes

Assemblage:

Commencez par oter les arbres flexibles. Positionnez la monture compléte
a la verticale (fig.A). Otez la protection en plastique noir en desserrant la
petite vis a l'arriere afin de laisser a découvert la glissiére du moteur le long
de I'axe d'ascension droite du c6té de la transmission de la monture du
télescope.

Placez maintenant la queue d'aronde du moteur dans la glissiére de la
monture (fig.A) en prenant soin que I'arbre du moteur fasse bien face a
I'arbre de commande.

Passez la vis a six pans creux longue (5) a travers le trou qui se trouve a
I'arriére de la monture, afin de fixer le moteur inférieur de I'axe d'ascension
droite. (Utilisez la vis a six pans creux courte (6) pour fixer a la monture

le moteur supérieur de I'axe de déclinaison.) Ne serrez la vis (n) que
|égerement dans un premier temps. Comme les moteurs sont identiques,
peu importe ou chacun d'eux est fixé.

Fixez & présent les roues dentées sur I'arbre de commande comme indiqué
sur le graphique (fig.B). Positionnez les roues dentées sur les axes de telle
maniére qu'elles s'engrénent exactement. Avant de serrer les goujons filetés
assurez-vous qu'ils sont bien tournés vers le coté plat de I'arbre (fig.B).

Vous pouvez a présent serrer la vis de serrage du moteur.
Vérifiez alors une nouvelle fois la position des roues dentées. Elles ne
doivent ni présenter un angle ni serrer fortement I'une contre I'autre.

Mise en service:

Garnissez le boitier a piles avec huit piles de type « mono » et respectez
bien la polarité en les y placant. Prenez a présent les commandes manuelles
(2) et reliez les cables des moteurs (1) comme indiqué sur le graphique.

La marque de I'axe d'ascension droite est reliée a la commande horaire
(moteur inférieur), le cable avec la marque de I'axe de déclinaison est relié
au moteur de déclinaison (moteur supérieur).

Le cable du boitier a piles peut a présent étre relié a la prise de courant
continu de la commande manuelle.

Commande:

Pour assurer une mise a jour correcte, il faut préalablement orienter la mon-
ture vers le pole céleste (voir guide d'utilisation). Pour allumer, poussez le
bouton de commande sur « N » (si vous vous trouvez dans I'hémisphere
septentrional) ou bien sur « S » (si vous vous trouvez dans I'hémisphere
austral). La mise a jour se met automatiquement en marche.

A l'aide de touches vous pouvez corriger la direction : Les touches

jaunes déplacent le télescope dans un axe nord/sud et les touches blanches
dans I'axe horaire (ascension droite). Le bouton de gauche définit la

vitesse avec laquelle ces corrections sont effectuées : fois 32, fois 8 ou
normale. La vitesse multipliée par 32 est idéale pour centrer un objet

dans le viseur ou I'oculaire. Des corrections plus fines peuvent étre
effectuées avec une vitesse multipliée par 8. La vitesse normale permet
d'effectuer les corrections les plus délicates, par exemple dans le cas de
I'astrophotographie.



Remarque:

La commande peut également s'effectuer au moyen d'un transformateur ou
d'accumulateurs au plomb du commerce. Cependant il faut toujours respecter
scrupuleusement la polarité du connecteur adaptateur (indiquée sur le
boitier) et veiller a ce qu'il y ait une tension continue constante de 12V.

Les moteurs pas a pas chauffent quand ils sont en marche, ce qui est donc
un phénomene normal et qui n'est pas un signe de dysfonctionnement.

Garantie

La garantie est de deux ans, comptant a

partir du jour de I'achat. Veuillez donc garder le ticket de caisse en vue
d'une réclamation éventuelle. Aussi longtemps que votre appareil reste sous
garantie, il sera réparé sur place par votre vendeur spécialisé ou bien il sera,
le cas échéant, renvoyé a I'usine. Vous recevrez gratuitement soit un nouvel
appareil soit un appareil réparé. Une fois écoulée la période de garantie,

il vous sera toujours possible de rapporter I'appareil pour qu'il soit réparé ;
cependant, le réglement de la facture sera a vos frais.

ATTENTION!

Veillez a ce que I'appareil soit rendu

soigneusement emballé dans son carton d'emballage d'origine afin

d'éviter qu'il ne soit endommagé lors du transport. Veuillez y ajouter le ticket
de caisse (ou sa photocopie). Cette garantie ne restreint en rien vos droits
juridiques.

Votre vendeur spécialisé

SIONALUTE: . .



@ 2 aandrijfmotoren (hetzelfde gebouwd)
@ Handbesturing met 2 motorkabels

© Batterijbox met aansluitkabel

O 2 tandwielsets met imbusschroeven
@ Lange imbusschroev

O Korte imbusschroef

Montage:
Verwijder eerst de flexibele schachten. Breng de volledige montage in een
horizontale positie. (Afb. A) Verwijder de zwarte kunststofkap door de kleine

schroef aan de rugzijde los te draaien, zodat de motorbesturing aan de R.A*-

aandrijfkant van de telescoopmontage vrij ligt. Zet de motor nu met de
zwaluwstaartverbinding in de geleiding van de montage (Afb. A). Let erop
dat de motorschacht naar de aandrijfschacht van de montage wijst.

Voer de lange Imbusschroef (5) door de boring op de rugzijdenmontage om
de onderste RA* te bevestigen. (De bovenste Decl**-motor wordt met de
korte schroef (6) aan de montage bevestigd). De schroe(f)(ven) vooreerst
licht aandraaien! Welke motor waar gemonteerd wordt, speelt geen rol daar
beide motoren hetzelfde gebouwd zijn.

Bevestig nu de bijliggende tandwielsets op de aandrijfschachten zoals in
(Afh. B) afgebeeld. Richt de tandwielen uit op de assen (Afh. C) zodat beide
exact in elkaar grijpen. De madeschroeven moeten voor het vastdraaien
telkens naar de afgevlakte schacht wijzen! (Afb. B)

Nu kunt u de bevestigingsschroef van de motor aandraaien. Aansluitend
controleert u nog eens de positie van de tandwielen. Ze mogen niet
scheeflopen of vast op elkaar drukken.

*Uuras (Poolas) **Declinatieas

-8-

Ingebruikname:

Vul de batterijbox (3) met acht batterijen van het type ,Mono“ en let bij het
inleggen op de polariteit van de batterijen! Neem nu de handbesturing (2) en
verbindt de kabels van de motoren (1) zoals afgebeeld. De ,R.A.*“ De marke-
ring wordt met de uuraandrijving (onderste motor) verbonden, de kabel met
de ,,Decl.**“-markering wordt met de declinatiemotor (bovenste motor) ver-
bonden. Nu kan de kabel van de batterijbox (3) met de ,D.C. Power“-stekker
van de handbesturing verbonden worden.

Bediening:

Om een juiste vervolging te garanderen, moet de montage vooraf op de pool
van een hemellichaam uitgericht worden ( zie gebruiksaanwijzing). Voor het
inschakelen wordt de rechte schuifschakelaar op ,N“ (voor gebruik op het
noordelijk halfrond) of ,S* (voor gebruik op het zuidelijk halfrond) geschoven.
De vervolging wordt automatisch uitgevoerd. Met de richtingstoetsen kunnen
correcties nu doorgevoerd worden. De gele toetsen bewegen de telescoop in
noord/zuid-richting, de witte toetsen in de uuras (poolas). Met de linkse
schuifschakelaar wordt aangetoond, welke correctiesnelheid toegepast wordt:
32 keer, 8 keer, enkel. De 32 keer snelheid is goed om een object in de
zoeker of in het oculair te centreren. Met de 8 keer snelheid kunnen fijne
correcties uitgevoerd worden. De enkele snelheid is voor de fijnste correcties,
bvb. bij de astrofotografie.

Opmerking:

In plaats van de batterijbox, kan de besturing ook met de handels-
gebruikelijke voeding of loodaccu's aangedreven worden. Let echter op de
juiste polen van de stekker (is aangegeven op de handbox) en op een
constante spanning van 12 V! De stapmotoren worden warm na een langer
gebruik; dit is normaal en dus geen teken voor een storing.



Garantie

De garantieperiode bedraagt 2 jaar en begint op de dag van aankoop.
Gelieve de kassabon als bewijs van aankoop te bewaren. Gedurende de
garantieperiode worden defecte toestellen door uw lokale vakhandelaar
aangenomen en evt. aan ons verstuurd. U ontvangt dan kosteloos een nieuw
of gerepareerd toestel. Na afloop van de garantieperiode heeft u ook de
mogelijkheid een defect toestel voor reparatie naar ons te sturen.

Reparaties die na afloop van de garantieperiode uitgevoerd worden, zijn te
betalen.

BELANGRIJK!

Let erop dat het toestel zorgvuldig in de originele verpakking teruggezonden
wordt om transportschade te vermijden! Gelieve de kassabon (of een kopie)
bij te leggen. Uw wettelijke rechten worden door deze garantie niet beperkt.

Uw vakhandelaar

Straat: ...

TelefoON: ..

Aankoopdatum: ... ...

NL
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@ 2 motorini (dello stesso tipo)

@ Pulsantiera di controllo con due cavi per la motorizzazione
© Box batterie con cavo di collegamento

O 2 set di ruote dentate con viti a brugola

@ Viti a brugola lunghe

@ Viti a brugola corte

Montaggio:

Rimuovere innanzitutto le manopole flessibili. Portare la montatura in
posizione orizzontale. (fig. A). Rimuovere la protezione in materiale plastico
nero allentando la piccola vite posta sulla parte posteriore, in modo tale
che i dispositivi di motorizzazione sul lato degli azionamenti in AR della
montatura del telescopio siano accessibili.

Successivamente inserire il motore con la guida a coda di rondine nella guida
della montatura (fig. A). Assicurarsi che I'alberino del motore sia orientato in
direzione dell’asse di trasmissione della montatura. Inserire le viti a brugola
lunghe (5) attraverso i fori sulla parte posteriore della montatura per fissare

il motore in AR inferiore. (il motore in Dec posto nella parte superiore sara
fissato alla montatura con le viti corte (6) Si consiglia di aspettare a
stringere completamente le viti. Dal momento che i motori sono identici non
ha importanza quale motore & montato in una determinata posizione.

Fissare i set di ruote dentate in dotazione agli assi di trasmissione come
riportato nell'illustrazione (fig. B). Posizionare le ruote dentate quando sono
gia inserite sugli assi (fig. C) in modo tale che s'incastrino esattamente I'una

*Asse dellascensione retta  **Asse di declinazione

con l'altra. Prima di stringere completamente le viti senza testa, assicurarsi
che esse siano orientate in direzione della parte appiattita dell'albero del
motore (fig. B).

Successivamente stringere la vite di fissaggio del motore.
Controllare nuovamente la posizione delle ruote dentate:
le ruote dentate non devono né essere inclinate, né premere I'una sull'altra.

Messa in funzione:

Nel box batterie (3) inserire 8 batterie del tipo ,mono“ e

assicurarsi che le polarita non siano invertite.

Prendere ora la pulsantiera di controllo (2) e collegare cavi dei motori (1)
come riportato in figura. Il cavo con il simbolo ,AR*.“ sara collegato con il
motorino responsabile della regolazione in ore (motore inferiore), mentre il
cavo con il simbolo ,,Dec*** sara collegato al motore in declinazione (motore
superiore).

Successivamente collegare il cavo del box batterie (3) con la presa
»Alimentazione CC* della pulsantiera.

Uso:

Per garantire un inseguimento corretto, la montatura deve essere prima
allineata al polo nord celeste (cfr. Istruzioni per I'uso). Per accendere il
telescopio posizionare l'interruttore su ,N“ (se utilizzato nell'emisfero boreale)
o0 su ,S“ (se utilizzato nell'emisfero australe). Linseguimento si avvia
automaticamente.

| tasti direzionali consentono di eseguire correzioni. | tasti gialli muovono il
telescopio in direzione Nord/Sud, mentre i tasti bianchi servono per gli s
postamenti in asse polare (ascensione retta). Linterruttore sinistro consente

-10-



di impostare la velocita di correzione: 32x, 8x, semplice. La velocita di 32x &
adatta per centrare un oggetto nel cercatore o nell'oculare. La velocita di 8x
consente di esequire correzioni di precisione. La velocita semplice & da
utilizzarsi per le correzioni che richiedono la maggiore precisione, come ad
es. nel caso della fotografia astronomica.

Informazione importante:

In alternativa al box batterie & possibile utilizzare un alimentatore di quelli
comunemente in commercio o batterie al piombo. Ad ogni modo si consiglia
di assicurarsi sempre che le polarita delle batterie non siano invertite (sono
indicate sulla pulsantiera) e che sia presente una tensione di alimentazione
continua a 12 V. | motorini passo passo si riscaldano durante I'uso del
telescopio: questo comportamento & normale e non rappresenta un’anomalia
di funzionamento.

Garanzia

La durata della garanzia & di 2 anni a

partire dalla data di acquisto. Conservare la ricevuta di pagamento come
prova di acquisto. Durante il periodo di garanzia eventuali difetti possono
essere segnalati al proprio rivenditore locale che se necessario provvedera a
rispedire il prodotto per farne effettuare la sostituzione o riparazione
gratuita. Terminato il periodo di garanzia il cliente ha comunque la possibilita
di restituire un apparecchio da riparare, in questo caso, tutte le spese di
riparazione saranno a carico del cliente.

IMPORTANTE!

L'apparecchio deve essere restituito accuratamente imballato nella
confezione originale per evitare danni durante il trasporto! Allegare la ricevuta
d'acquisto (o una copia). La presente

garanzia non limita i diritti previsti per legge.

Il vostro rivenditore

11 -
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© 2 motores impulsores (de igual construccion)

@ Control manual con 2 cables de motor

© Compartimento de la bateria con cable de conexion

O 2 conjuntos de ruedas dentadas con tornillos hexagonales
@ Tomnillos hexagonales largos

O Tornillos hexagonales cortos

Montaje:

Retire primero los arboles flexibles. Coloque todo el sistema de ejes en
posicion horizontal (figura A). Retire la tapa negra de plastico aflojando el
pequefio tornillo de la parte posterior, de manera que la guia del motor
quede al descubierto en el lado de impulsién R.A.* del sistema de ejes del
telescopio. Cologue ahora el motor con la cola de milano en la guia del
sistema de ejes (figura A). Asegurese de que el arbol del motor apunte al
arbol de accionamiento del sistema de ejes. Introduzca el tornillo hexagonal
largo (5) por el orificio de la parte trasera del sistema de ejes para sujetar el
motor RA inferior. El motor superior Decl** se sujeta al sistema de ejes con
el tornillo corto (6). Apriete los tornillos sélo un poco en un primer momento.
El lugar en el que monte cada uno de los motores es indiferente, pues ambos
tienen la misma construccion.

Sujete ahora el juego de ruedas dentadas incluido en el arbol impulsor, tal
como se muestra en la figura B. Dirija las ruedas dentadas hacia los ejes
(figura C) para que ambas queden perfectamente encajadas entre si. Los
tornillos prisioneros deben apuntar al lado plano del arbol (figura B) antes
de apretarlos. Ahora puede apretar los tornillos de fijacion del motor.

A continuacion, compruebe una vez mas la posicion de las ruedas dentadas.
Estas no deben estar torcidas ni presionar una contra otra.

*Eje de ascension recta  **Eje de declinacion

Puesta en servicio:

Coloque ocho baterias del tipo ,Mono“ en el compartimento para la bateria
(3) y asegurese de que las coloca con la polaridad adecuada. Tome ahora el
control manual (2) y conecte el cable de los motores tal como se muestra en
la ilustracion. El cable con la marca ,R.A“* se une con el impulsor horario
(motor inferior), mientras que el cable con la marca ,Decl.*** se une con el
motor de declinacion (motor superior). Ahora puede conectar el cable de la
caja del compartimento de la bateria (3) con la clavija "DC Power" del
control manual.

Manejo:

Para garantizar un correcto seguimiento, el sistema de ejes debe orientarse
primero al polo celeste (véase manual de instrucciones). Para realizar el
encendido, desplace el conmutador deslizante derecho a ,N“ (para el
funcionamiento en la semiesfera norte) 0 a ,S*“ (para el funcionamiento en la
semiesfera sur). El seguimiento se pone en funcionamiento de forma
automatica.

Utilice las teclas de flecha si tiene que realizar alguna correccion: las teclas
amarillas mueven el telescopio hacia el norte o hacia el sur, mientras que
las blancas lo hacen en el eje horario (ascension recta). EI conmutador
deslizante izquierdo indica la velocidad de correccion con la que se realiza el
desplazamiento: 32x, 8x, simple. La velocidad de 32x es adecuada para
centrar un objeto en el visor o en el ocular. La velocidad de 8x permite
realizar correcciones precisas. La velocidad simple es para correcciones de
alta precision, como las que se necesitan en la astrofotografia.

Nota:
En lugar del compartimento de la bateria, el control también puede utilizarse
con bloques de alimentacion estandar o baterias de plomo. Asegurese de la
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fijacién de polaridad del conector es la correcta (ésta se indica en la caja ),
asi como de que haya una tension continua constante de 12 V.

Los motores paso a paso se calientan después de funcionar durante un
tiempo. Esto es normal y no indica que exista una averia.

Garantia

El periodo de garantia es de dos afos, contados a partir del dia de
adquisicion del aparato. Asi pues, debera guardar el recibo de compra como
justificante. Durante el tiempo de garantia, su proveedor recogera los
aparatos defectuosos y, en su caso, los enviara al fabricante, que le
devolvera el dispositivo reparado o, en su caso, uno nuevo, sin ningin coste
adicional alguno. Una vez transcurrido el periodo de garantia podra seguir
enviando los dispositivos defectuosos al servicio de reparacion, si bien en
este caso debera correr con todos los gastos.

IMPORTANTE:

Antes de enviarlo, aseglrese de embalar correctamente el dispositivo en su
caja original, pues asi no sufrira dafios durante el transporte. Incluya también
el recibo de compra (o una copia del mismo). Sus derechos legales no se
veran limitados por la presente garantia.

Su pro

veedor
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@ 2 motores de propulsio (idénticos)

@ Comando manual com 2 cabos para o motor

@ Caixa de pilhas com cabo de ligacdo

O 2 conjuntos de rodas dentadas com parafusos fémea
@ Parafusos fémea compridos

O Parafuso fémea curto

Montagem:

Primeiro, retire os veios flexiveis. Cologue toda a montagem numa posicao
horizontal (Fig. A). Retire as tampas plasticas pretas, desapertando os
parafusos pequenos na parte de trds para que a conducao do motor seja
colocada de forma livre no lado accionador do eixo de A. R.* da montagem
do telescopio.

Instale agora 0 motor com o entalhe na direccdo da montagem (Fig. A).
Tenha em atencao de que 0s veios 0s motor apontam para o veio condutor
da montagem. Aperte os parafusos fémea compridos (5) através da
perfuracdo na parte de tras da montagem para fixar 0 motor na parte inferior
do eixo de A. R.*. (O motor superior da Decl.** é fixado com o parafuso
curto (6) na montagem.) Aperte o(s) parafuso(s) ligeiramente! Nao importa
onde cada motor é montado, visto que ambos 0s motores séo idénticos.

Fixe agora 0s conjuntos de rodas dentadas, em anexo, nos veios condutores
como ilustrado (Fig. B). Alinhe as rodas dentadas com os eixos (Fig. C)
para que ambos que se faga 0 engranzamento exacto. Os parafusos sem
cabeca, antes de serem fixados, devem apontar para a parte do veio
achatado (Fig. B)!

*Eixo de Ascencdo Recta **Eixo de Declinacao

Pode, agora, apertar os parafusos de fixacdo do motor.
Por fim, verifique mais uma vez a posi¢éo das rodas dentadas.
Naodevem funcionar inclinadas ou tocarem uma na outra.

Pdr em funcionamento:

Encha a caixa das pilhas (3) com oito pilhas do tipo ,Mono“ e tenha muita
atencdo quanto a polaridade correctal

Pegue no comando manual (2) e ligue o cabo dos motores (1) como
ilustrado. O cabo com a marca ,A.R.*“ é ligado ao accionamento horario
(motor inferior) e 0 cabo com a marca ,,Decl.**“ é ligado ao motor da
declinacdo (motor superior).

Nesta altura, o cabo da caixa das pilhas (3) pode ser ligado ao conector
fémea ,D.C. Power“ do comando manual.

Operagao:

Para garantir uma operacéo de rastreamento correcta, a montagem deve ser
anteriormente alinhada em direccéo ao polo celeste (ver manual de instrugo-
es). Para ligar, o interruptor de deslizamento direito é mudado para ,N“
(para o funcionamento no hemisfério Norte) ou ,S* (para o funcionamento no
hemisfério Sul). A operacao de rastreamento assimila o funcionamento
automaticamente.

Com as teclas de cursor, é agora possivel fazerem-se correccdes: as teclas
amarelas movimentam o telescépio em direccéo ao Norte/Sul, as teclas
brancas em direc¢do ao eixo horario (Ascengao Recta). Com o interruptor
de deslizamento esquerdo é predeterminada a velocidade de correccao a
efectuar: 32x, 8x ou simples. A velocidade 32x é indicada para centrar um
objecto no buscador ou ocular. Com a velocidade 8x podem ser feitas
correccOes delicadas. A velocidade simples destina-se a correc¢oes muito
delicadas, por ex., em astrofotografia.
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Observagéo:

Em vez da caixa de pilhas, o comando também pode funcionar com um
adaptador de energia comum no mercado ou baterias de chumbo. Todavia,
¢é extremamente importante o cuidado com a polaridade correcta da ficha
adaptadora (indicada no comando) e uma tensao continua de 12 V!

0s motores passo a passo aquecem em caso de funcionamento prolongado;
isto & normal e ndo é nenhum sinal de defeito funcional.

Garantia

A garantia é de cinco anos e comega no

dia da compra. Guarde o talao de compra como comprovativo da mesma.
Durante o periodo de garantia, os aparelhos com defeito sao devolvidos ao
local de compra e eventualmente enviados. Recebe assim novamente um
aparelho novo ou reparado gratuitamente. Quando o prazo de garantia
expirar, tem igualmente a possibilidade de devolver um aparelho com defeito
para ser reparado.Porém, depois do prazo de garantia expirar as reparagoes
efectuadas estdo sujeitas a pagamento.

IMPORTANTE!

Tenha em atencdo que o aparelho deve ser empacotado cuidadosamente
na embalagem original para evitar danos durante o transporte! Junte o taldo
de compra (ou fotocdpia). Os seus direitos legais nao se limitam com esta
garantia.

Local de compra:

oM. ..

ASSINATUIA: . ..ttt e
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© 2 Trzkmotorer (ens)

@ Manuel styring med 2 motorkabler
@ Batteriboks med tilslutningskabel
© 2 Tandhjulsszt med unbracoskruer
@ Lange unbracoskruer

@ Kort unbracoskrue

Montering:

Fjern farst de bejelige stenger. Stil hele monteringen vandret (ill. A). Tag den
sorte plastichatte af ved at lesne den lille skrue bagpa, s& motortillabet pa
teleskopmonteringens R.A* -drivende blottes.

Indsat derpa motoren med svalehalen i monteringstillgbet (ill. A). Serg for, at
motorstangen peger mod monteringens drivstang. Fer den lange unbracos-
krue (5) gennem hullet bagpa montagen for at fastgere den underste RA*-
motor. (Den gverste Dekl**-motor fastgares til monteringen med den korte
skrue (6)). Stram kun skruen/skruerne lgst til i begyndelsen! Begge motorer
er ens, sa de er lige meget hvor de monteres.

Fastger derpa det vedlagte tandhjulssat pa drivstangen som vist pa (ill. B).
Flugt tandhjulene pa aksen (ill. C), séledes at de griber ngjagtigt fat i hinan-
den. Far tapskruerne skrues fast, skal de pege mod den tilspidsede side af
stangen (ill. B)!

Nu strammes motorens sp&ndskrue.
Kontrollér atter positionen pa tandhjulene. De
ma ikke labe skavt eller trykke hardt mod hinanden.

*Rek ionsakse **Dekli

Ibrugtagning:

Kom 8 monobatterier i batteriboksen (3). Pas pa at satte batterierne i med
den rigtige polaritet!

Forbind motorens kabler (1) med den manuelle styring (2) som illustreret.
“R.A*.“ meerkningen forbindes med timestyringen (nederste motor). Kablet
merket "Dekl.”** forbindes deklinationsmotoren (gverste motor).

Derefter forbindes batteribokskablet (3) med den manuelle styrings “D.C.
Power* basning.

Betjening:

For at sikre korrekt tracking, skal monteringen ferst indstilles til himmelpolen
(se brugervejledning). Man indstiller ved at stille hgjre skydeafbryder pa “N“
(for funktion pa den nordlige halvkugle) og pa “S* (for funktion pa den
sydlige halvkugle). Trackingen opsporer automatisk funktionen.

Nu kan man foretage justeringer med retningsknapperne: De gule knapper
bevager teleskopet i nordlig/sydlig retning, de hvide knapper bevager det

i timeaksen (rektascension). Den venstre skydeafbryder angiver
justeringshastigheden: 32-dobbelt, 8-dobbelt, enkelt. Den 32-dobbelte
hastighed er velegnet til at centrere et objekt i sageren eller okularet.
Finjusteringer kan foretages med den 8-dobbelt hastighed. Enkelthastigheden
er kun beregnet til de allerfineste justeringer, f. eks. til astrofotografi.

Bemark:

| stedet for batteriboksen kan man ogsa bruge almindelige stramforsyning-
senheder eller blyakkumulator. Sgrg for at polen pa adapterstikket sidder
rigtigt (angivet pa handboksen) og at det har en jevn spaending pa 12 V!

Stepmotorer bliver varme ved lengere brug. Dette er normalt, og er ikke et
tegn pé funktionsfejl.
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© 2 kayttomoottoria (samanlaiset)

@ Kiisiohjain ja 2 moottorin kaapelia

@ Paristokotelo liitantijohtoineen

O 2 hammaspybrasarjaa kuusioruuveineen
@ Pitkit kuusiokoloruuvit

O Lyhyet kuusiokoloruuvit

Asentaminen:

Poista ensin joustavat akselit. Aseta koko haarukka vaakasuoraan asentoon.

(kuva A) Irrota pieni ruuvi takapuolelta ja poista musta muovitulppa, jolloin
haarukan R.A*-kdyttdpuolen moottorin ohjain tulee esiin.

Sovita moottori lohenpyrstdineen haarukan ohjaimeen (kuva A). Tarkista,
ettd moottorin akseli on kayttdakseliin pain. Kiinnita alempi RA*-moottori
pitkalla kuusiokoloruuvilla (5), joka tydnnetddn haarukan takapuolen
aukkoon. (Ylempi Decl**-moottorin kiinnitetddn haarukkaan lyhyelld ruuvilla
(6).) Kirista ruuvi(t) ensin vain kevyesti! Moottorin asennuspaikan voi valita
vapaasti, koska moottorit ovat samanlaiset.

Kiinnitd mukana toimitettavat hammaspydrasarjat kayttoakseleille (katso
kuva B). Kohdista hammaspyérat akseleihin (kuva C), jotta ne tarttuisivat
tarkasti toisiinsa. Kierukkaruuvien on oltava ennen kiristamisté akselin
tasaiseen puoleen pain (kuva B)!

Nyt voit kiristdd moottorin kiinnitysruuvin.
Tarkasta viela hammaspydrien asento. Ne eivat saa olla vinossa tai painua
lujasti toisiaan vasten.

R, : i **Dekli
Rektaser D

Kayttodnotto:

Aseta paristotilaan (3) kahdeksan mono-tyyppista paristoa - huomioi
paristojen oikea napaisuus! Ota kasiohjain (2) ja liita moottorien kaapelit (1)
kuvan mukaisesti. ,R.A*.“merkinta yhdistetdan tuntikdyttéon (alamoottori),
kaapeli ,Decl.*** yhdistetadn deklinaatiomoottoriin (ylempi).

Yhdista sitten paristokotelo (3) késiohjaimen liittimeen ,D.C. Power*.

Kaytto:

Jotta seuranta olisi oikea, haarukka on ensin suunnattava taivaannapaan
(katso kayttoohje). Kytke virta tydntamélla oikea liukukatkaisin asentoon
,N“ (kdyttd pohjoisella pallonpuoliskolla) tai ,,S* (kaytto eteldiselld
pallonpuoliskolla). Seuranta kdynnistyy automaattisesti.

Korjaamiseen voi kdyttdd suuntandppdimié: Keltaiset ndppédimet liikuttavat
kaukoputkea pohjois-/eteldsuunnassa, valkoisen tuntiakselin suunnassa
(rektasensio). Korjausnopeus valitaan vasemmalla liukukatkaisimella:
32-kertainen, 8-kertainen, yksinkertainen. 32-kertainen soveltuu hyvin
kohteen keskittdmiseen etsimeen tai okulaariin. 8-kertaista nopeutta voi
kayttad hienokorjausten tekemiseen. Yksinkertainen nopeus on tarkoitettu
hienoimmille korjauksille esimerkiksi kuvattaessa tahtia.

Ohje:

Virtalahteena voi kéyttaa paristojen tilalla erikseen myytavaa verkkolaitetta
tai lyijyakkuja. Huomioi kuitenkin liittimen oikea napaisuus (merkitty
ohjaimen koteloon) seké vakaa 12 V tasajannite!

Askelmoottorit [Ampenevét pitkddn kaytettdessd. Tama on normaalia,
eikd ole merkki toimintahdiriosta.
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Takuu Myyja
Takuu on voimassa kaksi vuotta ostopdivasta. Séilyta kassakuitti. Toimita
viallinen laite takuuaikana liikkeeseen, josta ostit sen. Saat tilalle uuden tai
korjatun laitteen maksutta. Laitteen voi lahettad takuuajan paatyttya
korjattavaksi jaljempanad mainittuun osoitteeseen. Korjaukset ovat maksullisia
takuuajan paatyttya.

TARKEAA!

Pakkaa laite huolellisesti alkuperdiseen pakkaukseen, jotta se ei vaurioituisi
kuljetuksen aikana! Liitd kassakuitti (tai kopio) mukaan. Tama takuu ei
rajoita lakisaateisia oikeuksiasi.

NI

Postinro/-toimipaikka: . .......... ...

JaKeluosoite: ... ...

AllEKINOItUS: ..
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@ 2 kvnrpeg (iB10¢ KaTOIoKEUNC)

© XeipokiviTo XEIPIOTAPIO g 2 KOXAGSIOL YIot TOUC KIVITAPES
© Ok praTapioe pe KaAGSI0 oUVEEoNG

O 2 0eT 0SOVTWTAOV TPOXGV pE KOXIEC E0WTEPIKOU EZAYGOVOU
@ Mokpioi koy\ieg eowTepIKOU EZAYGVOU

@ Kovroi koy\iec eowTepIKOU gZotyvoU

TuvappoAoynon:

ArtopokpUveTe KO apXriv Tov euéNikTo aéovar. Balete oAdkAnpo To
HovTapIopa o€ piok opIlOvTIa BE0N. ZeRISOVOVTOGC TIC HIKPES Bidec oTnv TTow
TAeUPd, OMOUOKPUVETE TO POUPO TIAKOTIKO KOTTBIKI, £T01 WOTE VO EAEUBEPWOEI
0 KIVNTAPOG euBuypdupiong otov A.X.* Tne MAeUpAic PeT&dooNG Kivnang Tou
HOVTOIOPOTOG TNAEOKOTTOU (OEIK. A).

ToroBeTr\0Te TOPX TOV KIVATAPG e TN XENIBOVOOUPd 0TNV eUBUYPAULIOH TOU
povTopioporog (amelk. A). AwOTe WOTOCO TIPOCOXN Vor dgixvel 0 GEoVag Tou
KIVNTAPO TTPOG TOV KIVNTAPIO GEOVa TOU HovTapiopaog. Mpog oTepeéwan Tou
K&Tw KIvnTAPOL yio Tov A2, BaeTe TO POKPU KoXNiar 0wTEPIKOU E€otywvou (5)
HEOO OTNV OTT) QMO TNV oW TIAEUPA ToU JovTapiopaToc. (O Mave KIvnTpo
VIO TNV OMTOKA. ™ OTEPEWVETON e TOV KOVTO KOXAiot (6) 0TO povTaipIopa.)
ZUodiEn KoxNia(Gv) apxik povo ehadpag! Aev Exel ONUAGIc TTOI0C KIVTAPOG
TTou o HOVTaIOTE], aipOU Kot OF SUO KIVNTAPES EiVOl TNG IBING KATOOKEUNG.
STEPEWOTE TOPX TO E0OKAEIOTON OET 0OOVTWTWV TPOXWV OTOV KIVATAPIOo &Eova,
onw¢ mopouaiddeTan oV (omeik. B). EuBuypappiote Toug 0dovtwTou
TpoyoUg¢ atov &éovar (ameik. C), GoTe Vo epapuolouV OKPIBAG 0 EVOC HEOK
atov dio. Or akédahol koxhieq Bax Tipémer var deixvouv, kaBe Gop& TpIv oo
™ oUodiEn, mpog Tv eminedn meupd Tou déovar (amelk. B)!

*AEovog ouvTETaYpEVNG  **AEovag amoOKAIoNG

Topa priopeiTe vor 0diceTe TOUC KOXAIEG 0TEPEWONG TOU KIVNTAPOL.
MopokahoUpe var eAeyEeTe okohoUBWE yiot GAAN piak dopd& Tn B€an Twv
0d0VTWTOV TPOX®V. AuToi Gev emTPEMETO VO KIVOUVTOI Ao&d ) var TECOVTON
0hodpdi 0 Evag PET aToV GAAO.

‘Evapdn Aeitoupyiagc:

EdodidoTe Tn 6nkn pmoropiog (3) pe okt pmoraipieg TUmou yMono* kai
TIPOOEETE KATA TNV TOMOBETNON TWV PMATAPIQV VUTIEPOETWC V& YiVEl N 0WOTH
roAkOTTO! M&PTE TOPOK TO XEIPOKIVITO XEIPIOTAPIO (2) KOl OUVOETE TOH
KoA@SIa TV KIvTAPWY (1), drwg amelkovideTal. H avaypodr wR.A*.“
OUVOEETON PE TN PETAO0ON KIVNONG TV @PQV (KETW KIVATNPAG), TO KXAGSIO pe
v avaypodr wDecl. ™ ouvdEeTaN e ToV KIVTAPG amOKAIoNG (éve
KIvnTAPaC). Topa propei var ouvdedei To kawdio aTn Bk prorapiog (3) pe
v umodoxn wD.C. Power" Tou XelpokivnTou XeIpioTnpiou.

Xelpiopog:

I vor e€oodaNoTE piot 60OTH 1XVNAKTNON, TIPETTEN TIPONYOUPEVWC TO
HOVTGPIOHO VO EUBUYPOUpIOTET aTov oupdvio TOAO (BAEMe 0dnyieg xprnong).
I TV evepyoroinan orpwyveTal 0 Oe€I0g oupTOC dlokorTNG oto WN* (yiok T
Aermoupyia aTo Bopeio Huiodaipio) i wS* (yiot T Aermoupyia ato NoTio
Huiodaipio). H 1xvnAdmnon opyider vo Aeiroupyei auTopoma.

Me Tot TIAAKTPO KOTEUBUVONG HTOPOUV Vax SIEVEPYOUVTal TOPO dIoPBWTEIC:
Tot KiTpIvat TARKTPOX KIVOUV TO TNAEOKOTTIO 0TNV KaTeUiBuvon Bopeiai/voTia, Tot
Aeuk& MARKTPOL aToV Gi&ova wpwV (ouvTeTaypévn). Me Tov apioTepd oupTo
SIOKOTTTN TIPOYPOHUOTIETON P TTolo: TaUTnTak Bax yiveTan n diopbwon;: 32-
nAGOIO, 8-TTAGOIRK, povry. H 32-Adaion To UTNTOr Eivai IB0VIKT VIO VX
KEVTPAPETE EVOl QVTIKEILEVO OTO OTOXOIOTPO 1) aTov TTPocodOdAUio dokd. Me
v 8-MA&aia TaxUTnTox poaiiveTe oe diveg diopbwaeig. H povn TayimnTax
givail yio ToAU diveg SIopBQTEIC, T.Y. KOT& Th dwToypadnon doTpwy.



Ynodeidn:

AvTi Pe Tn BrKn UmoTopiog, 0 pnxaviopog dielBuvong pmopei ermiong vo
Aermoupynoel pe var ouvnBIopEVO 0To eUMoOpIo eE&pTNHO JIKTUOU 1) Pe
0UooWPEUTEG LOAUBOU. MpooedTe dPWG OMWOdNTIOTE VO Yivel 0WOTG N
TIONKOTNTOL TOU DIC OUVOEDNG (AVOIPEPETO OTO KOUTI GUOKEUGDIC) KOl VIO iok
otadepry, ouveyn Téon Twv 12 Bokt! Or kivnTApeg BripoTog {eaTaivovTal Kamd
N HOKPOXPOVIG ASITOUPYIa? auTO eival GUOIOAOYIKO Kol dev eivanl EVOEIEN IS
AeiToupyikng BAGBNG.

Eyyunon

O xpdvog eyyunong avépyetal ae 2 £Tn ko apxicel TNV NUEPT TG atyopdiC.
Mapakahoupe Slodurdére TV amodeIEn TOANONG WG TEKHNAPIO IO TNV ayopdt
00¢. Kamd m didipkeio Tou XpOvou eyyunong omodgxeTai TIG XOAopEVES
OUOKEUEC 0 £EEIBIKEUPEVOC EUMOPAC OO EMTi TOTTOU KOl OV XPEICOTE TiG
ommooTENEL. Z&C EMOTPEDOULE TOTE PIC KOUVOUPYIXK I ETTIOKEUROHEVN OUOKEUN
dwpedv. Emiong kou peTé T Arén Tou xpOvou eyyunong EXETE T SUVOTOTNTO
VO OWOETE TTOW PIok XOAOGHEV GUOKEUN YIok ETIOKEUN.

MET& TV eKTIVOr TOU XPOVOU €yyUNONG €iVol OUWGE Ol ETTIOKEUEC TTOU
TIPOKUTTTOUV TIANPWTEEC.

ZHMANTIKO!

AwOTe TIPOCOYN VO VO TN GUOKEUR KOAK TTOKETOPIOUEVN OTNV QUBEVTIKN
OUOKEUODidL, 1ok VoL ormodelyovTol (UIEG KATd TN HETODOPK! TTOPaKOA®D
€0wKAeioTe TV amodeIén mwAnong (f avTiypado). Tor VOIS SIKXIGUOTS 00¢
dev TepIopiovTaN oMo GUTAV TNV €yyUNoNg.

0 £Ze181KEUPEVOC EPMOPAG OOC:

L0

I8 o)1 ﬂ

(01070 P
T DVO: e
HHEPOUNVION OYOPBIG: . o v e et et e e e e e et

YTTON PO ettt e
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© 2 hajtomotor (azonos szerkezeti)

© Kézi iranyitas 2 motor kabellel

© Elemtart6 csatlakozo kabellel

O 2 fogaskerék szet imbusz csavarokkal
@ Hossz(i imbusz csavarok

O Rovid imbusz csavar

isszeszerelés:

Eldszor tavolitsa el a flexibilis tengelyeket. Az egész foglalatot allitsa
vizszintes allapotba. (A. dbra) Vegye le a fekete mianyag fedelet a hatoldalon
Iévo kis csavar kioldasaval, hogy a motorvezetés a teleszkopfoglalat R.A* -
meghajté oldalan szabadda valjon. Ezutan helyezze be a fecskefark motort a
foglalat vezetésébe (A. abra). Ugyeljen arra, hogy a motortengely a foglalat
meghajté tengelye felé nézzen. Helyezze be a hosszli imbusz csavart (5) a
foglalat hatoldalan 1évo furatba az alsé RA*-motor rogzitéséhez. (A felsd
Dekl**-motort a révid csavarral (6) kell a foglalathoz régziteni.) A
csavar(oka)t egyelore kdnnyedén hizza meg! Az, hogy melyik motort hova
szereli fel nem jatszik szerepet, mivel mindkét motor azonos szerkezeti.

Ergsitse fel a mellékelt fogaskerék szetteket a hajtétengelyekre, az abrazolt
modon (B. abra). Igazitsa gy a fogaskerekeket a tengelyeken (C. dbra),
hogy mindkettd pontosan egymasba illeszkedjen. A hernydcsavaroknak a
meghuzas elott a tengely lapos oldala (B. abra) felé kell nézni! Most meg
tudja hiizni a motor rgzitd csavarjat. Ezutan kérjik, még egyszer ellendrizze
a fogaskerekek helyzetét. Nem szabad ferdén mozogniuk, vagy erésen
egymashoz nyomédniuk.

{izembevstel:

*Rektaszcenzids-tengely  **Deklinéciés-tengely

Helyezzen az elemdobozba (3) nyolc ,Mono*“ tipust elemet és kdzben
ligyeljen a helyes polaritasral Vegye ezutan a kézi iranyitot (2) és kdsse
Ossze a motorok kabeleivel (1) az abra szerint. Az ,R.A*.“ jelzést az
6rameghajtassal (als6 motor) kell 6sszekotni, a ,,Dekl.*** jelzési kabelt a
deklinacids motorral (felsd motor) kell dsszekétni. Ezutan az elemtartd (3)
kabelét csatlakoztatni lehet a kézi iranyit6 ,D.C. Power” csatlakozéjaba.

Hasznilat:

A helyes utanallitas biztositasara a foglalatot elészor az égi pélus felé kell
bedllitani (lasd az iizemeltetési Gtmutatot). A bekapcsolashoz a jobb
tolékapcsoldt ,N” (az északi féltekén val6 izemnél) ill. ,S” (a déli féltekén
vald tizemre) allasra kell tolni. Az utanallitas automatikusan mikddni kezd.

Ezutan az iranygombokkal lehet igazitasokat végezni: A teleszkdpot a sarga
gombok észak/dél iranyba, a fehér gombok az ératengelyen (rektaszcenzid)
mozgatjak. A bal oldali tol6kapcsoldval lehet megadni, hogy milyen igazitasi
sebességgel haladjon: 32-szeres, 8-szeres, egyszeres. A 32-szeres sebesség
6l megfelel arra, hogy egy targyat a keresdben vagy az okularban
kézéppontositsunk. A kétszeres sebességgel finom igazitasokat lehet
végezni. Az 8-szeres sebesség a legfinomabb igazitashoz valg, pl.
asztrofotdzas esetén.

Megjegyzés:

A vezérlést lehet az elemtartd helyett, a kereskedelemben szokvanyos
halézati adapterrel vagy 6lomakkuval is mikddtetni. Azonban mindenképpen
ligyeljen a csatlakozasi dugd helyes polaritasara (a vezérlésen meg van
adva) és a 12 V-os allandé egyenfesziiltségre!

A léptetdmotorok hosszabb lizem esetén felmelegszenek; ez természetes és
nem jelez mikddési zavart.
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Garancia

A garancia ideje 2 év és a vasarlas napjaval kezdodik. Kérjik, 6rizze meg
a pénztérbizonylatot a vasarlas igazolasara. A garancia idd alatt a hibas
késziilékeket az On szakkereskeddje helyben atveszi, és adott esetben
bekiildi. Ezutan On 0j vagy javitott késziiléket kap vissza dijmentesen.
Onnek lehetdsége van a garancialis idd lejérta utan is hibas késziiléket
javitasra visszaadni. A garancidlis id lejarta utan, azonban a felmer{ild
javitasok koltségeit meg kell tériteni.

FONTOS!

Ugyelien arra, hogy a késziiléket gondosan becsomagolva, az eredeti
csomagolashan adja vissza, a szallitasi rongalédasok elkeriilése
érdekében! Kérem, mellékelje a pénztarbizonylatot (vagy masolatat).
Az On torvényes jogai nem korlatozédnak ez altal a garancia altal.

Az On szakkereskedGEje:

Irdnyitdszam/Hely: .. .. ...

UBCa: . u

VAsarlas datuma: . ...

AlAIT S,
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@ 2 hnaci motory (konstrukéné stejné)

@ Ruéni ovladani se 2 motorovymi kabely

@ Prihradka na baterie s privodnim kabelem

O 2 sestavy ozubenych koleéek se $rouby s vnitinim $estihranem
@ Dlouhé Srouby s vnitfnim Sestihranem

O Kratké srouby s vnitinim Sestihranem

Montéz:

Nejdfive odstrafite ohebné hfidele. Kompletni montaz provadéjte ve
vodorovné poloze (obr. A). Po povoleni malého Sroubku na zadni strané
odstrante ¢ernou umélohmotnou krytku, aby bylo uvolnéno vedeni motoru
na strané pohonu rektascenzni osy sestavy teleskopu. Nyni usad'te motor
rybinou do vedeni sestavy (obr. A). Dejte pfitom pozor na to, aby hfidel
motoru byl obracen k hnacimu hfideli sestavy. Dlouhy Sroub (5) s vnitfnim
Sestihranem prostréte pro upevnéni spodniho motoru rektascenzni osy
otvorem na zadni strané sestavy. (Horni motor deklinaéni osy se k

sestavé pripevni kratkym $roubem (6). Sroub(y) nejdfive jen lehce utahnéte!
Na kterém misté bude jeden z motori namontovan, nehraje zadnou roli,
protoZe oba motory jsou konstruk¢éné stejné.

Nyni upevnéte pfiloZené sestavy ozubenych kol na hnaci hfidel tak, jak je to
zobrazeno na obr. B. Ozubend kola vyrovnejte na osach tak (obr. C), aby do
sebe obé presné zapadala. Stavéci Sroubky musi pfed pevnym utazenim
vZdy ukazovat smérem k zplostélé strané hidele (obr. B)!

Nyni miZete upeviiovaci $roub motoru utahnout.
Nasledné provéfte prosim jesté jednou polohu ozubenych kol.
Nesmi obihat Sikmo nebo byt k sobé silné pfitisknuta.

*Rektascenzni osa  **Deklinaéni osa

Uvedeni do provozu:

Do prihradky na baterie (3) vloZte osm ¢lankd typu ,mono“ a pfi vkladani
dejte bezpodmine€né pozor na spravnou polaritu! Nyni vezméte rucni
ovladani (2) a spojte kabely motord (1) tak, jak je to zobrazeno. Znaceni
~Rektascenzni osy“ spojte s hodinovym pohonem (spodni motor), kabel

s oznaCenim ,,Deklinacni osa“ spojte s deklinatnim motorem (horni motor).
Potom miiZete spojit kabel pfihradky na baterie (3) se zditkou ruc¢niho
ovladani ,D.C. Power*.

Ovladani:

K zajisténi spravného ovladani, musi byt sestava nejprve vyrovnana k
svétovému polu (viz navod k pouZiti). Pro zapnuti se pravy posuvny spinaé
posune do polohy ,N“ (pro provoz na severni polokouli), resp. ,S*

(pro provoz na jizni polokouli). Dalsi vedeni pFebird provoz automaticky.
Smérovymi tlacitky Ize nyni provadst korekce: Zluta tlaitka pohybuii
teleskopem v severojiznim sméru, bila tlacitka ve sméru hodinové osy
(rektascenze). Levym posuvnym spinaem se zadava, jakou korekéni
rychlosti se pojizdi: 32 nasobné, 8 nasobné, zakladni rychlosti. 32 nasobna
rychlost se dobfe hodi pro vycentrovani objektu v hledacku nebo okularu.
Dvojnasobnou rychlosti mohou byt provedeny jemné korekce. Zakladni

8 nasobné Ize provést nejjemnéjsi korekce, napf. u astrofotografie.

Upozornéni:

Misto bateriemi mize byt ovladani napajeno i bézné prodavanymi sitovymi
adaptéry nebo olovénymi akumulatory. Dbejte vSak bezpodmine¢né na
spravné pfipojeni péld pfipojného konektoru (je udano na ruéni skfince) a na
konstantni stejnosmémé napéti 12 V!

Krokové motory se pfi delSim provozu zahfivaji; to je normalni a neni to
znamkou poruchy.
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Zaruka

Doba zéruky je 2 roky a zacina dnem koupé. Prosime uschovejte si uctenku
jako doklad o koupi. V pribéhu zaruéni doby budou defektni pristroje
pfijaty Vasim mistnim specializovanym prodejcem a pfip. odeslany. Poté
dostanete zdarma nazpét novy nebo opraveny pfistroj. Po uplynuti zaruky
mate téZ moznost predat vadny pfistroj k opravé. Pfipadné opravy je vSak
po uplynuti zaruéni doby nutno uhradit.

DULEZITE!

Dejte pozor na to, aby byl pfistroj vracen zpét peclivé zabaleny v originalnim
obalu a bylo tak zabranéno poskozeni pfi prepravé! Pfilozte prosim G¢tenku
(nebo kopii). Vase zakonna prava nejsou touto zarukou omezena.

Vas specializovany prodejce:

Datum KOUPE: . ..

POApIS: ..
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@ 2 silniki napedowe (jednakowej budowy)

@ Sterownik reczny z 2 kablami silnika

@ Schowek na baterie z wyprowadzonymi kablami
© 2 zestawy kot zebatych ze $rubami inbusowymi
© Dtugie sruby inbusowe

@ Kirétkie $ruby inbusowe

Montowanie:

Najpierw nalezy usuna¢ elastyczne waty. Prosze doprowadzi¢ caty montaz
do pozycji poziomej. (Rys. A) Prosze usuna¢ czarng pokrywe plastikowa
poprzez odkrecenie matej Sruby z tyhu, aby zostata odstonieta prowadnica
silnika po stronie napedu RA* montazu teleskopu.

Nastepnie nalezy wprowadzi¢ silnik wczepem ptetwiastym w prowadnice
montazu (rys. A). Nalezy zwrdcié uwage, aby wat silnika wskazywat

w kierunku watu napedu montazu. Prosze wprowadzi¢ dtuga $rube inbusowa
(5) w otwdr na tylnej stronie montazu, aby umocowac dolny silnik RA*.
(Gorny silnik Decl** ma by¢ przymocowany do montazu krétka Sruba (6).)
Srube(y) na razie tylko lekko zacisna¢! Nie odgrywa roli, ktéry silnik gdzie
ma zosta¢ zamontowany, poniewaz oba sa jednakowe.Nastepnie nalezy
umocowac zataczony zestaw kot zgbatych na watach napedowych, tak jak
przedstawiono (rys. B). Kota zebate maja by¢ tak ustawione na osiach, aby
doktadnie na siebie nachodzity (rys C). Wkrety przed dokrgceniem muszg
wskazywac w kierunku sptaszczonej strony watu (rys. B). Teraz mozna
dokreci¢ srube mocujaca silnika. Na koniec nalezy jeszcze raz sprawdzié
pozycje kot zebatych. Nie moga one przebiegac ukosnie lub mocno na siebie
naciskac.

*Rektascenzni osa  **Deklinacni osa

Uruchomienie:

Prosze wtozy¢ do schowka na baterie (3) osiem baterii typu ,Mono®, przy
czym nalezy zwrdci¢ koniecznie uwage na wtasciwa biegunowos¢ przy
wsadzaniu baterii! Nastepnie prosze wzia¢ sterownik reczny (2) i potaczyé
kable silnika (1) jak na rysunku. Oznaczenie ,R.A*.“ ma by¢ potaczone z
napedem godzinnym (dolny silnik), kabel z oznaczeniem ,,Decl.*** ma by¢
potaczony z silnikiem deklinacyjnym (gorny silnik). Teraz kabel schowka z
bateriami (3) moze zosta¢ potaczony z gniazdem sterownika recznego ,,D.C.
Power*.

Obstuga:

Aby zagwarantowac poprawne naprowadzanie, montaz musi zosta¢
wyregulowany w odniesieniu do bieguna niebieskiego (patrz instrukcja
obstugi). W celu wiaczenia nalezy przesuna¢ wtacznik suwakowy do pozycji
,N” (do uzytkowania na pétkuli pétnocnej) lub ,S” (do uzytkowania na
pétkuli potudniowej). Naprowadzanie rozpoczyna automatycznie swoje
dziatanie. Przyciskami regulaciji kierunku moga zosta¢ przeprowadzane
korekcje: Przyciski zétte poruszaja teleskop w kierunku Pétnoc/Potudnie,
biate przyciski w osi godzinnej (rektascencja). Lewym wiacznikiem
suwakowym regulowana jest predko$c¢, z ktora nastepuja korekcje:
32-krotna, 8-krotna, jednokrotna. 32-krotna predkosé jest odpowiednia, aby
dany obiekt centrowa¢ w szukaczu lub okularze. Przy 8-krotnej predkosci
moga nastepowaé precyzyjne korekcje. Jednokrotna predkosé jest
odpowiednia do najprecyzyjniejszych korekcji, n.p. przy astrofotografii.

Wskazowka:

Oprdcz stosowania obudowy z bateriami mozliwe jest takze sterowanie przy
pomocy zasilaczy lub akumulatoréw otowiowych. Prosze jednak koniecznie
zwréci¢ uwage na odpowiednig biegunowo$¢ wtyczki (jest podana na
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sterowniku recznym) i na napigcie state o wartosci 12 V! Silniki skokowe
nagrzewaja sie przy dtuzszym uzytkowaniu; to jest normalne i nie jest
oznaka usterki.

Gwarancja

Okres gwarancji wynosi 5 lat i rozpoczyna sie w dniu zakupu. Prosze
zachowaé wydruk kasowy jako dow6d zakupu. W okresie gwarancji
uszkodzone aparaty zostang przyjete przez sprzedawce na miejscu i w
razie konieczno$ci wystane do naprawy gwarancyjnej. Nastepnie otrzymaja
Panstwo z powrotem bezptatnie nowy lub naprawiony aparat. Takze po
uptywie okresu gwarancji maja Panstwo mozliwo$¢, aby oddaé uszkodzony
aparat do naprawy. Po uptywie okresu gwarancji ewentualne naprawy sa
jednakze odpfatne.

WAZNE!

Prosze zwrdci¢ uwage, aby starannie

zapakowany aparat byt wystany w oryginalnym opakowaniu, aby unikna¢
szkdd przy transporcie. Prosze dofaczy¢ kwit zakupu (lub kopig). Panstwa
ustawowe prawa pozostaja przez ta gwarancjg nie naruszone.

Paistwa partner handlu branzowego

NazZWISKO: . ...

Kod pocztowy /migjSCOWOSE: ... ..ottt

Numer telefonu: ... ...

Data zakupu: .. ...

POOPIS: .
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